
裁判系统
电源管理模块

云台24V底盘24VUART

底盘开发板C型

底盘中心板

云台中心板

 2006

电机
C610电调

  Yaw-
GM6020

电机

Pitch-
GM6020

电机

云台开发板C型

底盘CAN2
2PIN

C620电调

RM 3508

电机

2PIN CAN1

电源24V OUT

电源24V OUT

C615电调

C615电调

RM 2305电机

RM 2305电机

 云台CAN2
4PIN

DBUS

5V电源输出

GPIO INPUT

DR16接收机

云台CAN2
4PIN 

XT30公-XT30公

X4

底盘CAN2
4PIN

发射24V

电源24V OUT

电源24V IN

电源24V OUT17mm荧光弹丸充能模块

电源24V OUT

云台_XT30公-XT30母

PWM

PWM

云台CAN2
2PIN 云台_XT30公-XT30母

云台CAN2
2PIN

云台_2PIN CAN

XT30公-XT30公

云台_2PIN CAN

UART

电源24V OUT

云台CAN2
2PIN

云台_XT30公-XT30母

3PIN UART

触碰开关 GND和PC6

UART

电源24V IN

电源24V IN

电源24V OUT

电源24V OUT

底盘CAN2
4PIN

电源24V IN

2PIN CAN1

把1号拨到ON

把2号拨到ON

设置电调ID分别为1-4

将电调ID设为7

如图固件配置引脚插入

跳线帽
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